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Instrukcja obstugi stabilizatorow BGL-3GA (V2) / 6G-B / 6G-AP GPS

BGL jest elektronicznym stabilizatorem z funkcjg auto poziomowania lotu. Przeznaczony jest w szczegdélnosci dla
pilotdw poczatkujgcych, ale rowniez zaawansowanych. Dzieki temu stabilizatorowi mozesz w petni kontrolowaé
model w kazdym momencie jego lotu, co szczegdlnie przydaje sie w sytuacjach awaryjnych — duzego oddalenia sie
od miejsca startu lub probleméw z rozpoznaniem potozenia modelu wzgledem pilota. Mozesz doskonali¢ swoje
umiejetnosci pilotazowe porownujgc lot stabilizowany z lotem manualnym. Stabilizator jest ponadto bardzo pomocny
podczas lgdowania w trudnych — wietrznych warunkach.

System stabilizacji przewidziany jest dla wszystkich typow ptatowca: uktad tradycyjny, uktad ,Delta”, ukfad z
usterzeniem typu ,\V”.

BGL jest lekki, ma niewielkie wymiary i pracuje w technologii 6-ciu osi AHRS.

Przy pomocy jednego przetacznika, model przechodzi w tryb auto poziomowania.

Poza startem i lgdowaniem, nalezy zachowaé¢ wysokos$¢ 20-50m ktéra pozwala na samoczynny powr6t modelu do

lotu poziomego za pomocg stabilizatora.

1. Specyfikacja: 2. Oznaczenie wejs¢ i wyjsé stabilizatora
- wymiary: 23x38x5mm AIL IN — wejscie lotek
- masa: 5,5¢g RUD IN — wejscie steru kierunku
- hapiecie zasilania: 4,8V-6V ELE IN — wejscie steru wysokosci
- pobor prgdu: 20mA AIL OUT — wyjscie lotek
- zakres temperatury pracy:-150C — 650C RUD OUT — wyjscie steru kierunku
- typ aparatury R/C: PPM/PCM 2.4Ghz ELE OUT — wyjscie steru wysokosci

- serwomechanizmy analogowe / cyfrowe: 1,52ms
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3. Wybor uktadu ptatowca - ustawienia przetgcznikéw S1/ S2.

- Uruchom w nadajniku nowy program modelu

- Ustaw trymery lotek, wysokosci oraz kierunku w pozycji zero

- Wytacz wszystkie miksery

- Ustaw przetgczniki S1 i S2 w pozycji OFF dla tradycyjnego ukfadu samolotowego

- Ustaw przetagcznik S1 w pozycji OFF, a przetacznik S2w pozycji ON dla uktadu latajgcego skrzydta (Delta)
- Ustaw przetgcznik S1w pozycji ON, a przetgcznik S2w pozycji OFF dla ukfadu z usterzeniem typu ,V”

- Ustaw przetgczniki S1 i S2 w pozycji ON dla trybu kalibraciji
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4. Montaz stabilizatora w modelu.

Stabilizator nalezy zamocowac¢ poprzez przyklejenie do poziomej pétki za pomocg dwustronnej —piankowej tasmy
klejacej.

Stabilizator nalezy zamocowa¢ w srodku ciezkosci modelu.

Zaleca sie wykonanie poziomej wregi wklejonej w kadtub. Wrega powinna by¢ wklejona poziomo w stosunku do
ptaszczyzny poziomej modelu. Przewody wychodzgce ze stabilizatora powinny by¢ skierowanie do tytu modelu (w
kierunku ogona).
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5. Podtaczenie stabilizatora.

Odtgczy¢ zasilanie.

Potgczy¢ zgodnie z opisami z pkt 2 wszystkie przewody do jednostki centralnej, wykorzystujgc dotgczone do
zestawu kable.

Dla 5-cio kanatowych aparatur, przetgcznik funkcyjny potgczy¢ z kanatem 5, dla aparatur z wiekszg ilo$cig kanatow

z dowolnym wybranym - wolnym kanatem.

6. Kalibracja stabilizatora - status LED.

Odtaczyé zasilanie.

Ustawi¢ przetgczniki S1 i S2 na pozycje "On". Model ustawi¢ w pozycji poziome;j.

Wylgczy¢ wszystkie miksery w nadajniku.

Witaczy¢ zasilanie. Dioda LED pulsuje szybko przez okoto 10 sekund po uruchomieniu stabilizatora. Jesli dioda
LED zaswieci sie Swiatlem ciggtym — kalibracja jest zakonczona.

7. Przelgcznik funkcji trybow pracy stabilizatora.

Przetgcznik powinien by¢ dwupozycyjny. Tryb pracy mozna zmienia¢ w dowolnej fazie lotu.

8. Zmiana czutosci i kierunku dziatania.

Trymery ELE i AIL stuzg do zmiany kierunku dziatania steréw oraz zmiany czutosci stabilizacji.
Strona lewa od srodkowego potozenia trymera to zakres NORMAL, strona prawa to REVERS.
Chcac zmieni¢ kierunek dziatania, nalezy przestawi¢ trymer w odwrotne pofozenie.

Czutos¢ dziatania ustawiana jest w zakresie ,potozenie srodkowe —zewnetrzne”.

Potozenie zewnetrzne to czutos¢ maksymalna.
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Ponizszy rysunek pokazuje zakres ustawien trymerdw. Centralnie czuto$¢ minimalna, potozenia skrajne to czutos¢
maksymalna. Zaleca sie rozpoczecie ustawieh od pozycji centralnej (pozioma na rysunku). Przechodzgc z zakresu
NORMAL do pozycji REVERS, dokonujemy zamiany kierunku pracy stabilizatora.

Normal

N~

Reverse

Min. gain

Max. gain

9. Kontrola kierunku dziatania stabilizatora na zmiany potozenia modelu.

- Wybierz przetgcznikiem tryb stabilizacji.

- Obro¢ model wzgledem osi poprzecznej (pochylenie) i sprawdz, czy ster wysokos$ci wychyla sie poprawnie.
Pochylenie nosa modelu w dét (rys.2), powoduje podniesienie sie steru, podniesienie nosa modelu (rys.1),
powoduje opuszczenie steru wysokosci.

- Obré¢ model wzgledem osi podtuznej (przechylenie) i sprawdz analogicznie, czy lotki wychylajg sie prawidtowo
(rys3-4).

Jesli wychylenia steréw sg przeciwne, zmien potozenie NORMAL / REVERS wtasciwego trymera - jak opisano w
punkcie 8.

Do pierwszych prob w powietrzu, ustaw niewielkg czuto$é reakcji i obserwuj zachowanie modelu.
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10. Koniecznie sprawdz przed lotem.

Sprawdz wszystkie podtgczenia pomiedzy stabilizatorem, a odbiornikiem.
Ustaw tryb MANUAL na przetgczniku w nadajniku. Sprawdz, czy wszystkie stery w modelu wychylajg sie zgodnie z
ruchami drgzkéw nadajnika.

Witacz tryb stabilizacji i sprawdz dziatanie stabilizatora zgodnie z opisem w punkcie 9.
Startuj modelem wytacznie wtedy, gdy wszystkie funkcje dzialaja prawidtowo.

UWAGA.

Lataj wytgcznie na terenie wolnym od ttuméw, z dala od przewoddéw wysokiego napiecia i zabudowan.

Zaleca sie dostep do co najmniej 800 metrow otwartej przestrzeni.

Pamietaj, ze latajac modelem o masie wiekszej niz 600g podlegasz juz pod wszystkie regulacje lotnicze zwigzane
z wykorzystaniem przestrzeni powietrznej. Pamietaj o zachowaniu bezpieczenstwa innych uzytkownikéw

przestrzeni.
11. Rozwigzywanie probleméw.

- Nagte korekty lotu.

Nalezy zmniejszy¢ czutos¢ stabilizatora uzywajac trymeréw w jednostce centralnej.

- Nieregularne korekty podczas lotu.

Sprawdz wibracje podczas pracy silnika i upewnij sie, ze stabilizator jest prawidtowo zamocowany w modelu.

- Brak kontroli nad modelem.

Sprawdzi¢ kierunki dziatania oraz czutos¢ stabilizatora.

- Model powtarzalnie zbacza z ustalonego kierunku lotu.
Sprawdz, czy wszystkie stery w samolocie znajdujg sie w pozycji heutralnej, ustaw model w pozycji lotu poziomego

i ponownie dokonaj kalibracji stabilizatora.

W razie pytan lub watpliwosci zadzwon do RIKU Modelsport:
+48 604444154
+48 22 8453521

Prawa autorskie do tego opisu nalezg do firmy RIKU Modelsport.

Powielanie zabronione.



