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Instrukcja obstugi BGL-3G-A V2

Dzigkujemy za wybranie jednostki Bigaole 3G-A V2. 3G-A V2 Unit to
maty i lekki 3-osiowy zyroskop o duzej wydajnosci. 3G-A V2 obstuguje 3
typy samolotow, normalny, latajgce skrzydto i V-Tail. Dzieki najnowszej
technologii MEMS jednostka 3G-A V2 zapewnia doskonatg stabilnos$¢,
elastycznos$¢ i niezawodnos$¢ oraz sprawia, ze lot doktadniej podaza za
dziataniami pilota dzigki automatycznej korekcie lotek, wysokosci i steru
kierunku. Moze by¢ stosowany w samolocie elektronicznym i samolocie
silnikowym.

1 Specyfikacja i funkcje

Specyfikacja:

Wymiary: 36mm*28*6mm

Waga: 159

Napiecie robocze: DC 3,5 V-9 V Prad

roboczy: 20 mA

Maksymalna predkos$¢ katowa: 800 stopni/sek
Kompatybilno$¢ z serwami: serwo analogowe 1,52 ms/serwo
cyfrowe 1,52 ms Kompatybilno$¢ radiowa: PPM/PCM/2,4G
Temperatura pracy: -15°C--60°C

Cechy:

+Obstuga pojedynczej/podwajne;j lotki

+ Latwe przetgczanie w trybie AVCS, trybie normalnym i trybie wytgczenia
zyroskopu

+Kompaktowy, lekki, moze by¢ uzywany w normalnym samolocie,
latajgcym skrzydle i V-tailu,

z tatwag zmiang przefacznika.

+Doskonale zoptymalizowany do lotu 3D bez utraty stabilnosci.

+ Latwa konfiguracja, oddzielna regulacja wzmocnienia dla lotek, steru
wysokosci i

ster.

+ Najlepszy zyroskop do samolotu z silnikiem za pomocg metalowej
obudowy.

2. Funkcja i potgczenie.
Wejscie sygnatu
AIL1 IN Wejscie sygnatu dla AlL1

SygnatWyjscie
AIL1 OUT Wyjscie sygnatu dla lotek 1
ELE Wejscie sygnatu dla steru wysokosci  ELE OUT Wyjscie sygnatu
dla windy RUD Wejscie sygnatu dla steru  RUD OUT Wyjscie sygnatu
dla przetgcznika trybu blokowania steru SW AIL2 OUT Wyjscie sygnatu
dla Ailleron2 AIL2 IN Wejscie sygnatu dla AlL2

Pokretto regulacji wzmocnienia zyroskopu
Regulacja wzmocnienia AlL dla lotek ELE Regulacja
wzmocnienia dla windy Regulacja wzmocnienia RUD dla steru
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2.1 Gdy wejscie AIL2 IN nie jest podtgczone do odbiornika,

#AIL1 OUT i AIL 2 OUT sa doktadnie takie same, skok nie moze by¢
regulowany, sa odpowiednikiem funkgiji linii Y, sterowanej sygnatem
wejsciowym AlL1.

2.2 Gdy AIL2 IN i AILI'IN sg podtagczone do amplitunera,

+Wyjscie AIL2 OUT jest sterowane sygnatem wejsciowym AIL1, a wyjscie
AIL1 OUT jest sterowane

sygnatem wej$ciowym AIL1.

+Naklejka AIL moze sterowa¢ normalnym/odwrotnym kierunkiem serwa
kanatu AIL2 OUT i normalnym/odwrotnym kierunkiem serwa kanatu

AIL1 OUT oraz ATV tego serwa kanatu.

+ Biorgc za przyktad SPEKTRUM DX8, metoda ustawiania jest nastepujaca,
a. RODZAJ SKRZYDLA — SKRZYDLO — PODWOJINY AIL

b. SERVO—TRAVEL, mozesz dostosowaé ATV RTGHT AIL lub LEFT AIL.

SERVO—REVERSE, mozesz wyregulowa¢ PRAWY lub LEWY
PRZEDNI
kierunek normalny/odwrotny.

Kierunek kompensacji zyroskopu kanatu AIL2 OUT i AIL1 OUT jest taki sam.

+Wybér modelu
S1/S2/S3 dla odpowiedniego modelu

sl | s2 |s3 |wszysTko ELEV OUT RUDD OUT
Ustawienie (Zyroskop |0 [0 |0
Nor/Rev)
Normalny samolot 1 [0 |o |ALsewo serwo ELE Serwo RUD
Latajace Skrzydio o [1 [0 |[sewolewego Serwo prawego | Serwo RUD
(delta) skrzydia skrzydia
v- Ogon 0 [0 [1 |sewoAlL Serwo lewego Serwo prawego

skrzydia skrzydia

N A
9
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3!Stan diody LED

Niebieski miga szybko przez 3 Inicjalizacja jest normalna, prosze nie ruszac
’ samolotem
sekundy po wiaczeniu zasilania

po inicjalizacji, Blysnij raz dia normalnego modelu, dwa razy dla
niebieska dioda LED zamiga kilka

latajacego skrzydta (delta) i trzy razy dla V-Tail
Inicjalizacja razy

Szybkie okragte miganie czerwonej | Inicjalizacja nieudana

diody LED po inicjalizacji

Niebieska dioda LED $wieci $wiattem| Tryb normalny
ciaglym

Czerwona dioda LED $wieci $wiattem| Tryb AVCS

Stan pracy Giaglym

Obie diody LED zgasly Zyroskop wylaczony

Ustawienie Wechodzac w tryb ustawier, Sygnat odbiornika niewykryty

(Zyroskop
Nor/Rev)

Miga czerwonal/czerwona dioda LED

4lInstalacja 3G-A V2

+Jednostka 3G-A V2 musi by¢ zainstalowana na ptaskiej i stabilnej
platformie blisko $rodka ciezkosci samolotu, metoda podigczenia odnosi
sie do nastepujgcego schematu: (schemat 1)
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diagram?

+Gdy BGL-3G-A V2 jest uzywany w samolocie silnikowym, tasma
dwustronna

nalezy umiescié¢ w ten sposéb (schemat 2), zmniejszy¢ wibracje
powodowane przez silnik.
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+Jednostka 3G-A V2 musi by¢ zainstalowana do przodu na ptaskiej
platformie
jak pokazano na schemacie 3
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iagram3

Ustawienie nadajnika

Wigcz nadajnik i stworz nowy model, ustaw trymery i podtrymy
wszystkich kanatéw do zera, upewniajac sie, ze wszystkie funkcje
miksowania sg wytgczone.

5! Regulacja wzmocnienia

a. potencjometry dostrajajgce AlL, ELE i RUD odpowiadajg regulacji
wzmocnienia dla tych trzech kanatéw, zgodnie z ruchem
wskazéwek zegara, aby zwiekszy¢, i przeciwnie do ruchu
wskazéwek zegara, aby zmniejszy¢.

b. Weryfikacja kierunku kompensacji zyroskopu

+Podtgcz poprawnie zyroskop, odbiornik i serwo;

+ Wybierz odpowiedni model dla swojego samolotu, wybierajac S1, S2 i S3;
+Podnies drona wokét osi pochylenia, osi przechytu i osi odchylenia, aby
sprawdzi¢, czy kierunek ruchu steru (powierzchnia sterowa) jest
prawidtowy, w przeciwnym razie wejdz w tryb ustawien, aby wyregulowac
kierunek kompensacji zyroskopu.

+ Poruszaj osobno drgzkami lotek, steru wysokosci i steru kierunku, aby
sprawdzi¢, czy kierunek ruchu steru (powierzchni sterujacej) jest
prawidtowy, w przeciwnym razie dostosuj normalny/odwrécony odpowiedni
kanat w nadajniku.

+Przesun pokretta AIL,ELE i RUD na zyroskopie, aby wyregulowaé
wzmocnienie AIL,ELE i RUD do pozycji sSrodkowej, a nastepnie podnie$
drona wokét osi pochylenia, osi przechytu i osi odchylenia, aby sprawdzi¢,
czy reagujace ilos$¢ steru (powierzchnia sterowa) jest odpowiednia.

Schemat korekcji wzmocnienia zyroskopu

1. Obracajgc ptaszczyzne wokét osi pochylenia, sprawdz poprawke
wzmocnienia dla wysokosci, jak pokazano na diagramach 1 2.

2. Obracajac ptaszczyzne wokoét osi przechytu, sprawdz poprawke
wzmocnienia dla lotek, jak pokazano na wykresach 3 i 4.

3. Obracajac ptaszczyzne wokoét osi odchylenia, sprawdz poprawke
wzmocnienia dla steru jak pokazano na wykresach 5i 5.
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6!Przetgczanie trybu AVCS.

SW to przetacznik do zmiany trybu AVCS do lotu. Jesli uzywasz
przetgcznika 2-sekcyjnego, moze on po prostu przetgczac sie miedzy
trypbem AVCS a trybem normalnym. W przypadku przetgcznika 3-
sekcyjnego, oprdcz trybu AVCS i normalnego, posiada on dodatkowy tryb
wytgczenia zyroskopu, patrz ponizsza tabela:

Tryb Zakres Szerokos¢ impulsu Stan diody LED
samolotowy przetacznika sygnatu

Bez blokady Mniej 1320USA Niebieski wiaczony
Zyroskop Srodek 1520+/-200US Wytaczony
wylaczony

Zamykajacy Wiegcej 1720 Czerwony wiaczony
AAVCSV

7!Kalibracja centrowania dragzka

Po pierwsze, aby uzyskac¢ najlepszg wydajno$¢, wymagana jest funkcja
centrowania. Ustaw drgzek w nadajniku tak, aby byt wysrodkowany, a
nastepnie wejdz w tryb ustawien, aby skalibrowac. Kiedy uzywasz
jednostki 3G-A V2 po raz pierwszy lub zmieniasz nadajnik, wymagana jest
kalibracja $rodka drazka, po wycentrowaniu wszystkie serwa zostang
automatycznie wycentrowane. Srodek lotek, steru wysokosci i steru
mozna byto uzyskac, regulujgc drazki tagczace. Nie mozna uzy¢ funkciji
sub-trim w nadajniku.

8! Proces ustawiania (norm zyroskopu/obrot)

1Wtgcz nadajnik, ustaw trymery 1

kanatow ELE, AlL i | Crekam 5 sekund
RUD do zera, wybierz S1, S2 i +

S3w dot (WYL.),

Nastepnie podiacz 3G-AV2 za 2. Status diody LED zacznie pulsowaé, kolor diody LED

pomocazasilacz reprezentuje kierunek kompensacji Zyroskopu, niebieski dla
normalnego i czerwony dla odwréconego.

]

a.) Niebieska lub CZERWONA dioda LED bedzie

miga¢ 1 raz na sekunde w sumie 5 razy, teraz

mozesz przesuna¢ drgzek steru kierunku, aby

)

b) Niebieska lub czerwona dioda LED bedzie miga¢

2 razy na sekunde w sumie 5 razy, teraz mozesz | )
przesung¢ drgzek steru, aby dostosowac kierunek

]

c) Niebieska dioda LED (lub czerwona) bedzie

migac 3 razy na sekunde, w sumie 5 razy, przesun
drazek steru, aby ustawi¢ kierunek kompensacji

3 Kierunek kalibracji Zyroskopu
a) Podczas procesu flashowania przesun drazek

steru kierunku w lewo lub w prawo, aby zmieni¢

41Wyjdz z trybu ustawien kierunek kalibracji zyroskopu I

Nor/Rev dla b) NorANiebieski btyskvi1RevACzerwony

blyskv'lub Rev(Czerwony blysk):Nor(Niebieski

Ustawianie
Zyroskopu zakonczone, odtgcz

zasilanie i wyjdz z trybu btysk)

ustawien.

9!Pierwsza walka

Przy pierwszym locie nalezy sprawdzi¢ czy kierunek kompensacji
zyroskopu, kierunek sterowania drazkiem sg prawidtowe i ustawic
wzmocnienie na niewielkg gto$nosé, a po probach w locie ustawi¢
odpowiednig gtosnos¢, aby uzyskaé najdoskonalsze osiagi w locie.

10!Rozwigzywanie probleméw

+Samolot kotysze sie regularnie, szybko i naprzemiennie

Zmniejsz wzmocnienie zyroskopu.

+Samolot kotysze sie nieregularnieDZ

Sprawdz, czy wibracje silnika z ptatowcem nie sg zbyt duze, zmniejsz je
wibracje, uzyj migkkiego dwustronnego kleju piankowego, aby zainstalowac
zyroskop.DZ

+ Samolot obraca sie nieregularnie, przechyla sie lub przewraca po starcie.
Sprawdz, czy kierunek ruchu AIL, ELE i RUD jest prawidtowy.
Poruszaj oddzielnie drgzkami lotek, steru wysokosci i steru kierunku,

aby sprawdzi¢, czy kierunki ruchu steru (powierzchni sterowej) sg
prawidtowe.

+Obracaj w wybranym kierunku powoli i w sposéb ciggty.

Sprawdz, czy instalacja drazka steru (powierzchnia sterowa) jest
wypoziomowana, wyreguluj

$rodek serwa.

Uwaga:

1. Sprawdzenie, czy mieszanie latajgcego skrzydta lub v-taila zostato
zmienione w nadajniku, poniewaz 3G-A V2 ma juz te funkcje w .

2. Gdy jest uzywany w samolocie silnikowym, patrz schemat 2
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3.BGL-3G-A V2 musi ponownie nauczy¢ si¢ pozycji srodkowej po
dokonaniu zmiany trymera lub subtrymu w nadajniku, w przeciwnym razie
serwomechanizmy moga przesunac¢ sig catkowicie w lewo lub catkowicie w
prawo podczas przetgczania w tryb AVCS. Aby to zrobi¢, szybko odwroé
tryb lotu przetacza sie dwa lub trzy razy miedzy trybem normalnym a
trybem AVCS na sekunde.
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