W16z baterie (4x AA) (nie wchodzg w zakres dostawy, NIE uzywaj akumulatoréw!), upewnij sie, ze biegunowos¢ jest prawidtowal!
Ponownie zamknij komore baterii. Jesli model nie bedzie uzywany przez dtuzszy czas, nalezy wyja¢ baterie z nadajnika!

1) Wigcznik/wytacznik

2) Jesli dioda LED swieci swiattem ciggtym, napiecie baterii jest wystarczajgce; jesli dioda LED miga na czerwono, baterie
nadajnika sg roztadowane i nalezy je wymienic (niewystarczajgce napiecie).

3) Kierownica
4) Dzwignia przepustnicy/hamulca
5) 3. kanat przetaczania

6) Jesli model nie jedzie na wprost bez uruchamiania uktadu kierowniczego, istnieje mozliwos¢ dostosowania jazdy na wprost za
pomoca trymera.

7) Ukfad kierowniczy o podwdjnym przetozeniu

Korzystajgc z podwadjnej predkosci, mozna w sposdb ciggty zmniejsza¢ maksymalny kat skretu modelu. Obracanie potencjometru
zwieksza lub zmniejsza skok serwomechanizmu. Nalezy pamietaé, ze serwomechanizm nigdy nie moze zacigc sie lub nacisngé na
przeszkode, w takim przypadku nalezy zmniejszy¢ kat skretu.

8) Jesli model porusza sie samodzielnie bez uzycia przepustnicy, mozna wyregulowaé punkt neutralny (zatrzymanie) za pomoca
trymera przepustnicy.

9) Za pomocg przetacznika mozna wybra¢ maksymalng moc przepustnicy w zakresie 100-75-50%. Przy np. 50%, tylko 50%
maksymalnej predkosci modelu/sterownika zostanie zwolnione, gdy dZzwignia przepustnicy (4) zostanie catkowicie pociggnieta.



10) Za pomocg przetgcznika mozna odwrdcié kierunek kierowania serwomechanizmu/sterownika (przepustnicy). Jesli
serwomecha- nizm skreca w niewfasciwym kierunku po obréceniu kierownicy, mozna to zmienié za pomoca przefacznika.
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AUX)-Dodatkowy kanat dla funkcji specjalnych, obstugiwany za pomocg przetgcznika "5" pilota zdalnego
sterowania.

THR)-Kanat przepustnicy (regulator predkosci)
STR)- Kanat sterowania (serwo sterowania)

BIND)- Kanat wigzacy

W przypadku korzystania z nowego odbiornika/nadajnika lub utraty powigzania pilota z odbiornikiem (brak funkcji
modelu na polecenia sterujgce), nalezy utworzyé nowe "powigzanie" miedzy nadajnikiem i odbiornikiem.

Nalezy postepowac w nastepujacy sposoéb:

Wytacz nadajnik. Podtgcz kabel wigzacy (B) do ztgcza BIND w odbiorniku. Teraz wiacz zasilanie odbiornika
(kontrolera). Dioda LED na odbiorniku zacznie szybko miga¢. Obréé kierownice pilota zdalnego sterowania w
prawo i przytrzymaj jg w tej pozycji, a nastepnie wigcz nadajnik. Dioda LED na nadajniku zacznie miga¢, ponownie
zwolnij kierownice. Dioda LED na odbiorniku przestanie migac i bedzie swieci¢ swiattem ciggtym. Wytgcz wszystko
i ponownie odtgcz kabel wigzacy (B).

W pilocie zdalnego sterowania PD Racing mozna zaprogramowac funkcje Fail Safe. Zapobiega to utracie kontroli
nad modelem w przypadku awarii itp. Mozesz zaprogramowad, co poszczegélne kanaty powinny zrobi¢ w
przypadku awarii w nastepujgcy sposdb. Odtgcz wszystkie podfgczone urzagdzenia (serwomechanizmy, kontrolery
itp.) od odbiornika. Wtgcz nadajnik i odbiornik i upewnij sie, ze sg potgczone. Teraz nacisnij/obréc ustawienia
sterowania, przepustnicy i AUX na pilocie zdalnego sterowania, tak jak chcesz, aby system dziatat w przypadku
awarii (zalecamy ustawienie neutralnego sterowania, neutralnego AUX i przepustnicy na hamulec - w tym
przypadku model po prostu zahamuje, a nastepnie zatrzyma sie w przypadku awarii). Przytrzymaj zgdane pozycje
na nadajniku i jednoczes$nie podtgcz kabel tgczacy (B) do ztgcza BIND odbiornika. Dioda LED odbiornika mignie
teraz 3 razy.

Zabezpieczenie przed awarig zostato zaprogramowane. Ponownie odfgcz kabel BIND, wytgcz wszystko i ponownie
podtacz urzadzenia, takie jak serwomechanizmy, kontroler itp. do odbiornika.






